SYSTEMY

Dane techniczne serwowzmacniaczy MR-J3 (typ 200 V)

Wspélne dane techniczne MR-J3-A/B/T

napiecie/czestotliwos¢ ©
dopuszczalne zmiany napiecia
dopuszczalne zmiany czestotliwosci

Zasilanie

System sterowania
Hamulec dynamiczny
Czestotliwos¢ petli predkosciowej

Funkcje zabezpieczajace
Konstrukcja

temperatura otoczenia

wilgotnos¢ otoczenia
Otoczenie atmosfera

wzniesienie

drgania
Ciezar [kq]
Wymiary (SXWxG) mm
Dane do zaméwienia
TypA Nrkat.
TypB Nrkat.
TypT Nrkat.

10A
10B
10T

3 fazy 200-230V AC, 50/60 Hz; 1 faza 230 V AC, 50/60 Hz
3 fazy 200-230 V AC: 170-253 VAC, 1 faza 230 V AC: 207-253 V AC

+5%

20A
20B
20T

MR-J3-A to uniwersalne serwowzmacnia-
cze wyposazone standardowo w wejscia
analogowe oraz interfejs ciggu impulséw.
Gama tych modeli obejmuje zakres mocy
od 100 W (MR-J3-10A) do 7 kW (MR-J3-700A).

Serwowzmacniacze MR-J3-B (typ magis-
trali SSCNETIII) sg przeznaczone do uzytku
ze sterownikami ruchu z serii

System Q MELSEC firmy Mitsubishi. Ste-
rowniki ruchu oraz serwowzmacniacze
mozna fgczy¢ za pomoca szybkiej sieci
SSCNETIIL.

40A 60A 70A 100A
40B (1]:] 708 1008
40T 60T 70T 100T

System sinusoidalnego sterowania PWM/sterowania pradowego

Wbudowany

2100 Hz

RUCHEM

Podtaczenie wzmacniaczy do sieci SSCNET
zapewnia niezawodne dziatanie i elimi-
nuje potrzebe stosowania ztozonego
okablowania. Gama tych modeli obejmuje
réwniez zakres mocy od 100 W
(MR-J3-10B) do 7 kW (MR-J3-700B).

Pozycjonowanie za pomoca tabeli pozycji
(pozycja zadana, predkos¢ silnika, rampa
przyspieszenia/ zwalniania). Model
MR-J3-T moze zapamietac 256 tabeli
pozycji, wybieranych przez zewnetrzne
wejscia lub sie¢ CC-Link.

200A 350A 500A 700A
2008 3508 5008 7008
200T 350T 500T 700T

3 fazy 200-230V AC, 50/60 Hz
3fazy 170-253 VAC

Wyfaczenie nadpradowe, wyfaczenie nadnapieciowe lub regeneracyjne, wyfaczenie przeciazeniowe (elektroniczny termik), ochrona od przegrzania silnika, ochrona przed
btedem przetwornika, ochrona przed awaria regeneragji, ochrona przed zbyt niskim napieciem lub zanikiem napiecia, zabezpieczenie przed zbyt wysoka predkoscia,
zabezpieczenie przed zbyt duzym uchybem

Chtodzenie whasne, otwarta (IP00)

Chtodzenie wentylatorowe, otwarta (IP00)

Dziatanie: 055 °C (bez zamarzania), przechowywanie: -20—65 °C (bez zamarzania)
Dziatanie: 90 % RH maks. (bez skraplania), przechowywanie: 90 % RH maks. (bez skraplania)

Wewnatrz pulpitu operatorskiego: bez gazow korozyjnych, bez gazow fatwopalnych, bez maty olejowej, bez kurzu
1000 m lub mniej nad poziomem morza

5,9m/s? (0,6 G) maks.

038 038
40x168x135  40x168x135
16020 161485
161497 161498
190647 190648

1,0 1,0 14 14
40x168x170  40x168x170  60x168x185  60x168x185
161486 161487 161488 161489
161499 161500 161501 161502
190649 190650 190651 190652

@ Znamionowa moc wyjécia oraz znamionowa predkos¢ obrotéw serwosilnika w potaczeniu z serwowzmacniaczem maja wartosci wedtug wskazan, gdy uzywane s
wymienione tutaj napiecie sieci elektroenergetycznej i czestotliwosc. Jesli napiecie zasilania jest nizsze od podanego, nie mozna zagwarantowac wartosc dla wyjscia i predkosci.

Dane techniczne sterowania MR-J3-A
maksymalna czestotliwos¢ impulsow
wejsciowych
impuls sprzezenia potozeniowego
wielokrotno$¢imp. zadajacych

Tryb sterowania o o o
potozeniem ustawienie szerokosdi dla pozydji
koricowej
btad nadmiaru
wejscie ograniczenia momentu
obrotowego
zakres regulacji predkosci
Tryb terowania analogowe wejscie polecenia predkosci
predkoscia stopier wahari predkosci
ograniczenie momentu obrotowego
Dane techniczne wejscie polecenia momentu
requlagjimomentu  obrotowego
obrotowego ograniczenie predkosci

Dane techniczne sterowania MR-J3-B (SSCNETIII)
Regulaja pozyqjii predkosci
Maks. polecenie wejsciowe przy sterowaniu pozycja

Dane techniczne sterowania MR-J3-T
Irédto polecert

10A

20A

40A 60A 70A 100A

1000 kpps (z uzyciem odbiornika réznicowego), 200 kpps (z uzyciem otwartego kolektora)

Rozdzielczos¢ na koder/obroty serwonapedu (262144 impulséw/obrot)
Wielokrotnosc elektronicznego przetozenia; A: 1-1048576, B: 11048576, 1/10 < A/B < 2000

010000 impulséw (jednostka impulsow poleceri)

+3 obroty

23 23 46 6,2
90x168x195  90x168x195  130x250x200  172x300x200
161490 161491 161492 161493
161503 161504 161505 161506
190653 190654 190655 190656
200A 350A 500A 700A

Ustawienie za pomoca parametrow lub zewnetrznego wejscia analogowego (0—= 10 V DC/maksymalny moment obrotowy)

Analogowe zadawanie predkosci 1:2000, wewnetrzne zadawanie predkosci 1:5000
0—= 10V DC/predkos¢ znamionowa

+0,01 % maks. (wahania obciazenia 0~100 %); 0 % (wahania mocy +10 %)
+0,2 % maks. (temperatura otoczenia 25 °C + 10 °C), w przypadku uzycia zewnetrznego analogowego polecenia predkosci

Ustawienie za pomoca parametrow lub zewnetrznego wejscia analogowego (0= 10 V DC/maksymalny moment obrotowy)

0-= 8V DC/maksymalny moment obrotowy (impedancja wejsciowa 10-12 k<)

Ustawienie za pomoca parametrow lub zewnetrznego wejscia analogowego (0—= 10 V DG, predkos¢ znamionowa)

10B

208

408 60B 70B 1008

Motzliwa przy uzyciu regulacji SSCNETIII

50 Mpps

10T

20T

401 60T 70T 100T

2008 3508 5008 7008

200T 3501 500T 700T

Komunikacja CC-link (Ver 1.10), polecenia z we./wy. cyfrowych (wymagany jest modut rozszerzajacy MR-J3-D01) lub komunikacja RS422
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