Specyfikacja

Specyfikacja FR-E700 SC

Przetwornice serii FR-E700 SC

Przetwornice serii FR-E700 SC z bezczujnikowym
sterowaniem wektorowym (SLV) ustanawiaja
nowe standardy w zakresie kompaktowych
systemow napeddw ze sterowaniem wektoro-
wym. Sa one wyjatkowo uniwersalne, wyposa-
zone w zaawansowane funkgcje i cechy, takie,
jak system Soft PWM do redukgji hatasu silnika,
dostrajane ograniczenia momentu obrotowego,
automatyczna konfiguracja silnika oraz zinte-
growany tranzystor hamowania (za wyjatkiem
przetwornic FR-E720S-008SC do 015SC).

Ponadto przetwornica FR-E700 SC posiada
zgodna z norma EN 61800-5-2 funkcje bezpie-
czenstwa STO (,Zatrzymanie bezpieczenstwa oraz
bezpieczne wytaczenie momentu obrotowego”).

Szczegotowe dane techniczne przetwornic FR-E700 SC

Asortyment produktow
Znamionowa moc silnika @ kW
Znamionowa moc wyjsciowa @ kVA
i ®
Wyjscie Prad znamionowy A

0dpomosc¢ na przecigzenia @
Napigcie ©®

Napigcie zasilania

Zakres napiecia

(zestotliwos¢ zasilania
Zainstalowana moc wejécia @ kVA

Wejscie

Metoda sterowania

Kontrola modulagji
(zestotliwos¢ nosna
Zakres czestotliwosci Hz
Rozdzielczos¢ Analogowa
zestotliwosc

(yfrowa

D Doktadnos¢ czestotliwosci
ane

techniczne

sterowania Charakterystyki napiecie/czestotliwos¢

Moment rozruchowy

Zwigkszenie momentu obrotowego

(zas przyspieszenia/hamowania
Charakterystyka przyspieszenia/hamowania
Zodzyskiem energii ©
Hamowanie DC

Poziom zadziatania zabezpieczenia
pradowego przed utykiem silnika

Zabezpieczenie silnika

Moment hamujacy

Uwaga:
Na nastepnej stronie znajduje sie wyjasnienie do poz. od (D) do (.

FR-E720S-C1SC-EC/-E6
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150 % nominalnej mocy silnika dla 60's; 200 % dla 3 s
3 fazy, 0V do napiedia zasilania

1faza, 200-240V AC, -15 %/+10 %
170-264V ACprzy 50/60 Hz
50/60 Hz £5 %

05 0,9 15 2,5 4 52 15 25

(38 G4 ©7)

45 55

Zakres wyjsciowy:
FR-E720S SC:
0,1-2,2 kW, 200-240 V AC, jednofazowe

FR-E740 SC:
0,4-15 kW, 380-480 V AC, tréjfazowe

Dostepne akcesoria:

Dla tej przetwornicy czestotliwosci dostepne
sg opcjonalne programatory, réznorodne opcje
i akcesoria.

Szczegdty mozna znalez¢ na stronie 38.

FR-E740-ISC-EC/-E6

040 060 095 L) 170 230 300
15 2,2 37 55 75 n 15

4,6 72 9,1 13 17,5 23

§ I | AN |

3 fazy, 0V do napiecia zasilania

3 fazy, 380480V AC, -15 %/+10 %
325-528V ACprzy 50/60 Hz

95 12 17 20 28

Sterowanie V/f, sterowanie optymalizacja wzbudzenia, ogéInego przeznaczenia wektorowe sterowanie strumienia magnetycznego lub zaawansowane

wektorowe sterowanie strumienia magnetycznego
Sinusoidalne PWM, technologia Soft PWM
0,7-14,5 kHz, regulowana przez uzytkownika
0,2-400

0,06 Hz/0-50 Hz (Zacisk 2, 4: 0-10V/10 Bit)
0,12 Hz/0-50 Hz (Zacisk 2, 4: 05 V//9 Bit)
0,06 Hz/0—50 Hz (Zacisk 4: 4-20 mA/10 Bit)

0,01Hz

+0,5 % maks. czestotliwosci wyjéciowej (zakres temperatur 25 °C & 10 °C) przy sygnale na wejsciu analogowym;

+0,01 % maks. czestotliwosci wyjéciowej przy sygnale na wejsciu cyfrowym

Czestotliwos¢ bazowa nastawiana w zakresie od 0 do 400 Hz.
Motzliwos¢ wyboru wzorca o statym lub zmiennym momencie obrotowym

=200 %/0,5 (zaawansowane wektorowe sterowanie strumienia magnetycznego (3,7 K lub mniej))

Reczne zwigkszenie momentu obrotowego

0,01-3605, 0,1-3600 s (mozliwos¢ ustawienia indywidualnego dla przyspieszenia i hamowania)

Mozliwos¢ wyboru trybu liniowego lub “S” dla przyspieszenia/hamowania
150 % 100 % 50% 20%  100%

50%

20%

Czestotliwos¢ robocza: 0-120 Hz, czas dziatania: 0-10's, napigcie: 0-30 % (requlowane zewnetrznie)

Poziom detekcji 0—200 %, regulowana przez uzytkownika

Przekaznik elektronicznego zabezpieczenia silnika (prad znamionowy regulowany przez uzytkownika)
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Specyfikacja FR-E700 SC

i FR-E720S-[1SC-EC/-E6 FR-E740-[SC-EC/-E6
Asortyment produktow

008 015 030 050 080 110 016 026 040 060 095 120 170 230 300

Zacisk 2:0~5V DC, 0~10V DC
Zadawanie Wejscieanalogowe 7, i\ 4 0_5y b 0-10V DC, 0/420 mA

azestotliwosc Wejscie cyfrowe Przyrost czestotliwosci mozna ustawic z panelu operatorskiego lub programatora.4 cyfry w kodzie BCD lub 16-bitowe stowo binarne (gdy uzywany jest
) opcjonalny modut FR-A7AX-Ekit-SC-E)

Uzywajac parametrow 178 do 184 (wybor funkgji terminali wejs¢), mozna wybra¢ dowolny z siedmiu sygnatow. Mozna wybrac spomiedzy takich funkgji, jak
wielobiegowa nastawa obrotéw, zdalne sterowanie, zatrzymanie przy dojsciu do mechanicznego stopu, wybdr drugiej funkji, aktywacja zacisku 4, wybor
pracy w trybie JOG, aktywowanie funkgji PID, sygnat odblokowania hamulca, wejscie zewnetrznego przekaznika termicznego, przetaczanie trybéw PU —
zewnetrzny, zataczenie sterowania V/f, wyfaczenie wyjscia, wybdr automatycznego podtrzymania startu, polecenie obrotu do przodu, polecenie obrotu do
tyhu, reset falownika, przetaczanie trybéw PU-NET, przetaczanie trybéw zewnetrzny-NET, przetaczenie zrodta polecer sterowania, sygnat zezwolenia pracy
falownika i zewnetrzna blokada PU.

Sygnaty Nastawa minimalnej/maksymalnej czestotliwosdi, funkcja przeskoku czestotliwosci, wybdr zewnetrznego przekaznika zabezpieczenia termicznego, auto-
sterujace matyczny restart po chwilowym zaniku zasilania, blokada obrotéw w przdd/do tylu, zdalne sterowanie, sterowanie sekwencja hamowania, wybér drugiej

Sygnaty wejsciowe

do pracy Funkde dziafania funkdji, praca z wyborem zaprogramowanej predkosci referencyjnej, zatrzymanie przy dojsciu do mechanicznego stopu, sterowanie opuszczaniem, funkca S
unikania regeneracji, kompensacja poslizgu, wybér trybu pracy, funkcja autotuningu offline, sterowanie PID, komunikacja z PC (RS485) f;é
. — ., Do zaciskow S1 oraz S2 mozna podac sygnat w celu bezpiecznego wytaczenia wyjécia (zgodnie z normami bezpieczeristwa EN IS0 13849-1 kategoria 3, =
Zadawanie czestotliwosci, Safe Torque Off PLd EN62061, IEC61508 SIL2). g
Za pomoca parametrow 190 do 192 (wybér funkeji zacisku wyjsciowego) mozna wybrac: wyjécie falownika zataczone, osiagnieto zadana predkos¢, alarm (=5
przeciazenia, detekcja czestotliwosci wyjsciowej, alarm wstepny hamowania regeneracyjnego, alarm wstepny elektronicznego przekaznika termicznego, v
T, falownik gotowy do pracy, detekja pradu wyjsciowego, detekcja braku pradu na wzjs’ciu, dolne ograniczenie PID, gdrne ograniczenie PID, obrét do przodu/
Sygnaty wyjsciowe do tyku przy sterowaniu PID, polecenia odblokowania hamulca, alarm wentylatora ®, alarm wstepny przegrzania radiatora, hamowanie przy zaniku zasilania,
sterowanie PID zataczone, wyjécie monitora bezpieczeristwa, wyjscie 2 monitora bezpieczenistwa, restart aktywny, alarm zuzycia, monitor wartosci Sredniej
natezenia pradu, zdalne wyjscie, wyjécie alarmowe, wyjscie btedu, wyjécie btedu 3, alarm licznika czasu konserwagji.
Sygnat analogowy 0-10V DC
Czestotliwos¢ wyjsciowa, prad silnika (wartosc stata lub szczytowa), napiecie wyjsciowe, nastawa czestotliwosci, skumulowany czas zasilania, biezacy czas
L pracy, moment silnika, napiecie wyjsciowe prostownika, (warto$¢ ustalona lub szczytowa), tryb hamowania regeneracyjnego, wspétczynnik obciazenia
Dane wyswietlane Standziafania  funkgji przekaznika termicznego, moc wyjéciowa, moc skumulowana, wspétczynnik obciazenia silnika, wartos¢ zadana PID, wartos¢ mierzona PID, uchyb PID,
na panelu operatora monitor zaciskw we/wy przetwornicy, wskazanie opcjonalne zaciski wejsciowe i wyjéciowe, wspétczynnik obciazenia termicznego silnika, wspétczynnik
I(‘;E ;:)rﬂg;a;matorze obciazenia termicznego przetwornicy
Wyswietlacz Wyswietlanie Po wystapieniu btedu wyswietlana jest definicja btedu, zapisywane jest 8 ostatnich definicji bfedu (napiecie wyjsciowe/prad/czestotliwos¢/skumulowany
alarméw czas pracy przed wystapieniem btedu).
Dodatkowe dane Stan dziatania Nie wykorzystywany
wyswietlane na e
programatorze ) Interaktywny przewodnik eksploatacji i rozwigzywania probleméw za pomoca funkgji pomoc
FR-PUO4/FR-PUO7 przewodnik @ ywny p ploatacj 9zy p! pomocg funkgi pomocy
Nadpradowe podczas przyspieszania, nadpradowe przy statej predkosci, nadpradowe podczas hamowania, nadnapieciowe podczas przyspieszania, nadnapie-
ciowe przy statej predkosci, nadnapieciowe podczas hamowania, dziafanie termicznego zabezpieczenia przetwornicy, dziatanie termicznego zabezpieczenia
silnika, przegrzanie radiatora, awaria fazy zasilania, nadpradowe zabezpieczenie przed zwarciem doziemnym po stronie wyjécia przy starcie, awaria fazy
wyjsciowej, zadziatanie zewnetrznego przekaznika termicznego ©, bad opdji ©, btad parametru, detekcja roztaczenia programatora PU, przekroczenie liczby
Zabezpie-  Funkge préb wznowienia ®, usterka jednostki centralnej CPU, alarm tranzystora hamowania, przegrzanie rezystora rozruchowego, bfad komunikaji, btad wejscia
czenie analogowego, btad komunikagji USB, btad sekwencji hamowania ©, usterka obwodu bezpieczeristwa, alarm wentylatora ®, zabezpieczenie nadpradowe
przed utykaniem, zabezpieczenie nadnapieciowe przed utykaniem, zatrzymanie z PU, btad zapisu parametréw, alarm wstepny hamowania pradnicowego,
alarm wstepny funkgji elektronicznego przekaznika termicznego, wyjscie funkcji konserwadji, zabezpieczenie przed praca przy zbyt niskim napieciu, blokada
panelu obstugi, blokada za pomoca hasta, reset przetwornicy, bezpieczne wytaczenie momentu
Konstrukja zabezpieczajaca 1P20
Chtodzenie Stygniecie Chtodzenie wentylatorowe Stygniecie Chtodzenie wentylatorowe Stygniecie
Strata mocy W 14 20 32 50 85 115 40 55 90 100 180 240 300 400 500
Inne Ciezar przetwornicy kg 06 0,6 09 14 15 20 14 14 19 19 1,9 32 32 6,0 6,0
. 68x128  108x128 108x128 140x150
Wymiary (SxWxG) mm  68x128x86,5 X485 X1415  xl67 X1615 140x150x120 140x150x141 220x150x153 220%260x196
Danedo E‘c’gﬁgﬂ? warstwq 4795 234796 234797 234798 234799 234800 234801 234802 234803 234804 234805 234806 234807 234808 234809
A Nrkat.
amowienia 6i
famonient E‘(’mﬁ‘;(‘gg{ stwg 20974 240075 240976 240977 240978 240079 240980 240981 240982 240983 240984 240985 240986 240987 240988
Uwagi:

(@ Wskazana moc silnika jest to moc standardowego 4-polowego silnika Mitsubishi Electric.

(@ Wskazana znamionowa moc wyjsciowa zakfada, ze napiecie wyjsciowe ma wartosc 440 V.

® Podane w nawiasach wartosci pradu wyjsciowego dotycza temperatury otoczenia do 40 °C.

(@ Pokazana procentowa wartos¢ zdolnosci przeciazeniowej przetwornicy, jest stosunkiem wartosci pradu przeciazenia do znamionowego pradu wyjsciowego przetwornic.
Przy powtarzalnym obciazeniu nalezy uwzglednic czas, jaki potrzebuje przetwornica i silnik na powrdt do temperatury przy 100 % obciazeniu, lub nizszej.

(B Maksymalne napiecie wyjsciowe przetwornicy nie przekracza napiecia zasilajacego i w zadanym zakresie moze by¢ zmieniane. Jednak maksymalna wartos¢ impulsu wyjéciowego z przetwornicy pozostaje niezmienna i wynosi okoto 2
wartosci skutecznej napiecia zasilajacego.

(® Wskazana warto$¢ momentu hamowania jest to krGtkotrwata, $rednia warto$¢ momentu (ktéra zmienia sie wraz ze stratami silnika), gdy w najkrétszym czasie sam silnik hamuje od czestotliwosci 60 Hz i nie jest to diugotrwata wartos¢
momentu regeneragji. Podczas h. ia silnika od czestotliwosci wyzszej niz czestotliwos¢ bazowa zmniejsza sie Srednia wartos¢ momentu hamowania. Poniewaz przetwornica nie posiada whudowanego rezystora hamowania,
w przypadku wysokiego poziomu energii regeneracji nalezy zastosowac opcjonalny rezystor hamowania FR-ABR-(H). Mozliwe jest takze uzycie uktadu hamowania FR-BU2 lub BU2. (W przypadku przetwornic FR-E720S-0085Ci 0155C
nie mozna stosowac opcjonalnego rezystora hamowania).

@ Moczasilania zmienia si¢ wraz z wartoscia impedandji przetwornicy widzianej od strony zasilania (whaczajac sktadowe pochodzace od dtawika wejsciowego i kabli).

FR-E7205-0505C i wieksze, FR-E740-0405C i wigksze

(@ Interaktywny przewodnik dostepny jest tylko wtedy, gdy zastosowany jest opcjonalny programator (FR-PU07).

Ta funkgja zabezpieczen nie dziata w stanie poczatkowym.
Typy zamorskie — patrz strona 78.
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Specyfikacja

Specyfikacja FR-E700 SC

Schemat blokowy przetwornicy FR-E700 SC

Silnik

1-fazowe zasilanie AC Prostownik
1
= — U T[T
=~ N — - — {aEE2 - —
| Ee 1
—==— ™— R/L1
3-fazowe zasilanie AC _E_\:; S/L2
—f=— "~ T3
T

Uziemienie ochronne

! : 9]
i C2
! Start obrotow w przéd | 8
Y . Start obrotow w tyt STR C Wyjécie przekaznikowe . §
[ .
e Wielobiego Wysokie obroty RH B (wyjscie alarmu) . ?1’
g wa nastawa Srednie obroty BRM A ; us)_
2 . obrotow Niskie obroty RL T -
c . : =
2. zerovanie RES | -2
! spoln '
S . pomny SD | e |
e Wyjécie 24V DC (maks. 100 mA) PC | T e Q
g s | e
! Zaciski bezpieczenstwa . L P E g
! S2 RUN | Pracuje (praca silnika) -]
' I FU Warto$¢ nastawy czestotliwosci/ 8 8
: Poréwnanie wartosci pradu NS
SE | Zasilanie wyjs¢ z otw. kolektorem )

Analogowe wyjscie sygnatowe
(0-10V DC/1 mA)

Zacisk wspdlny wyjs¢ analogowych

32 !
o ! o
E o
] : Potencjometr ' |
& 0,5W/1kQ P
o nastawiania : . |
= czestotliwosci [ |
s o
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g ' 5
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| kart opcjonalnych |
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Specyfikacja FR-E700 SC

Przeznaczenie zaciskow sygnatowych

Funkda Zacisk Oznaczenie Opis
STF Start obrotow w przéd Jezeli do zacisku STF zostanie przytozony sygnat, silnik obraca s w przdd. Jezeli wiaczone sq réwnoczesnie sygnaty STF i STR, wysytana jest
komenda STOP.
. Jezeli do zacisku STR zostanie przytozony sygnat, silnik obraca sie w tyt. Jezeli wiczone sa rownoczesnie sygnaty STF i STR, wysytana jest
S STR Start obrotéw w tyt komenda STOP.
sterujace RH, RM,RL  Wielobiegowa nastawa obrotéw  Ustawienie 15 réznych czestotliwosci wyjsciowych (czestotliwosci ustalone).
Stosowane do zerowania wyjscia alarmowego uaktywnianego w wyniku zadziatania funkji zabezpieczen. Wtaczy¢ sygnat RES na okres ponad
RES Wejscie zerujace (RESET) 0,1, nastepnie wyfaczyc. Nastawa poczatkowa: zerowanie wszystkich alarmow. Ustawiajac Par. 75, mozna zezwolic na zerowanie tylko
alarméw pochodzacych z przetwornicy. Powrdt do normalnego stanu po okoto 1's od wytaczenia sygnatu zerujacego.
) Wspdlny zacisk wejéciowy (sink), ~ Okreslona funkeja sterowania jest aktywowana, gdy odpowiedni zacisk jest potaczony z zaciskiem SD (logika sink). Zacisk SD jest izolowany od -
Zaciski wspdlny zacisk zasilania 24V DC  obwoddw cyfrowych za pomoca transoptordw. Zacisk jest izolowany od potencjatu odniesienia obwodu analogowego (zacisk 5). g
wspdlne Wspélny zacisk wejsciowy (source) L . . A - , . =
PC wspolny zacisk zasilania 24V DC Wyjécie 24V DC/0,1 A; potencjat odniesienia dla logiki ze wspdlnym Zrodtem -..5
T, Napiecie wyjsciowe 5V DC ‘v
10 zllaa p'%i':n:{)g;fgt)xe Maks. prad wyjsciowy 10 mA "y
poteng Zalecany potencjometr:1kQ, 0,5W liniowy
. ) Wejécie sygnatu Do tego zacisku jest przykfadane napiecie sygnatu zadajacego nastawe 0-5 (10) V. Zakres napigcia jest wstepnie ustawiony na 0-5 V.
Swpaerct‘(’)fﬁigar:gtaw nastawiania czestotliwosci Opornos¢ wejsciowa jest rowna10 kQ +1 kQ.
5 Punkt odniesienia dla sygnatu Zacisk 5 stanowi punkt odniesienia dla wszystkich analogowych sygnatéw nastaw oraz dla analogowego sygnatu wyjsciowego AM.
nastawy czestotliwosci Zacisk nie jest odizolowany od potencjatu odniesienia obwodu sterowania i nie wolno go uziemiac.
Wejscie pradowego P R ’
4 sngnalu ?laqstawyg Do tego zacisku jest przyktadany pradowy sygnat nastawy 4-20 mA DC (0-5 (10) V). Rezystancja wejsciowa wynosi 233 Q +5 Q.
ABC Wyjscie przekaznikowe Sygnat alarmu jest przekazywany za posrednictwem stykow przekaznikowych; wyjscie programowalne.
' (alarmowe) Maksymalne obciazenie stykéw wynosi 230V AC/0,3 Alub 30V DC/0,3 A.
RUN Sygnat wyjsciowy Wyjscie przyjmuije stan niski, jezeli wyjsciowa czestotliwos¢ przetwornicy jest wieksza niz czestotliwos¢ rozruchu, lub rowna.
sterowania silnikiem Wyjscie przyjmuje stan wysoki, jezeli brak czestotliwosci na wyjsciu lub dziata hamowanie pradem statym (wyjécie programowalne).
Sygnaty F Sygnatwyjsciowy monitorowania  Wyjscie przyjmuije stan niski, gdy czestotliwos¢ wyjéciowa przekracza wartos¢ nastawy umieszczona w parametrze 42 (lub 43).
wyjsciowe czestotliwosci wyjsciowej W przeciwnym przypadku wyjécie FU jest przestawiane w stan wysoki (wyjscie programowalne).
Potencjat odniesienia dla . - X ) . o ) - )
SE sygnatow wyjsciowych Potencjat odniesienia dla sygnatéw RUN i FU. Zacisk ten jest izolowany od potencjatu odniesienia obwodu sterowania PC/SD.
L Mozna wybrac jedna z 18 funkcji monitorowania, np. zewnetrzne wyjscie czestotliwosci. Funkcje sa okreslane za pomoca parametréw.
AM Analogowe wyjscie napiedowe Mozna podtaczyc zewnetrzny woltomierz DC. Maks. napiecie wyjsciowe wynosi 10V.
. Komunikacja za posrednictwem ztacza RS485
Interfeis Hacze programatora (RS485) Standard we/wy: RS485, praca wielopunktowa, maks. 38.400 bit/s
) . ZHacze USB Oprogramowanie FR Configurator moze pracowac po podtaczeniu przetwornicy do komputera osobistego za posrednictwem ztacza USB.
4 Interfejs: zgodny z USB 1.1; szybkosc transmisji: 12 Mbit/s; ztacze: ztacze USB mini B (gniazdo typu mini B)
Potaczenie
obwodu $1,52 Wejécia bezpieczenstwa Zacisk nie jest odizolowany od potencjatu odniesienia obwodu sterowania i nie wolno go uziemiac.
bezpieczenstwa

Przeznaczenie zaciskow obwodu gtéwnego

Funkdja Zacisk Oznaczenie Opis
L1, N Zasilanie 1-fazowe Podtaczy¢ do sieci zasilajacej.
R/L1,S/L2,T/L3  Zasilanie 3-fazowe Jezeli stosowany jest konwerter o duzym wspétczynniku mocy (FR-HC) lub konwerter z odzyskiem energii (FR-CV), zaciski te powinny by rozwarte.
+,— !’od’{qcze_nie zewngt_rznej Podfaczyc jednostke hamowania (FR-BU2), konwerter z odzyskiem energii (FR-CV) lub konwerter o duzymwspétczynniku mocy (FR-HC).
Podfaczenie jednostki hamowania
obwzdu + PR Podfaczenie zewnetrznego Rezystor hamowania (FR-ABR) nalezy podfaczy¢ do zaciskéw + i PR.
glownego ’ rezystora hamowania (Rezystor hamowania nie moze by¢ podigczany do modeli FR-E720S5C-0080155C.)
+,P1 Podtaczenie dfawika DC Usunac zworke taczaca zaciski + i P1 oraz podtaczyc dfawik DC.
UV, w Podfaczenie silnika Napigcie wyjsciowe przetwornicy (3-fazowe, od 0V do napiecia zasilania, 0,2-400 Hz)
L PE Zacisk uziemienia ochronnego przetwornicy

S MITSUBISHI ELECTRIC



	Dział informacji techncznych
	Specyfikacje
	Seria FR-E700 SC



